
                     Integrēšanas METODES 
I. Parciālā integrēšana:            . ⋅ ⋅ ⋅∫ ∫u dv = u v - v du

    kur   a) ) ,  ja  (u nP x= ( )n tiesaP x f dx⋅ ⋅∫ � nP x, kur )  ir n-tās kārtas polinoms; (

            b) u inversaf= ,  ja  inversa tiesaf f dx⋅ ⋅∫ � .  

II. Trešā veida elementārdaļa: 
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III. Daļveida racionāla funkcija:  
                                   Ja  n ≥ m, => neīsta daļa, => dala polinomus, 

                                      Ja  n < m, => īsta daļa, => shēma: 

            (1) Sadala saucēju reizinātājos; 
            (2) Sadala daļu elementārdaļās ar nenoteiktiem koeficientiem: 
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             (3) Aprēķina koeficientus.           

IV. Trigonometriskās izteiksmes ( ) : , 1, 2, 3,n m = …

       1.) tikai pāra pakāpes, t.i., ,  ,  :       2 2⋅∫ n msin x cos xdx 2∫ nsin x dx 2∫ mcos x dx
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      2.) vismaz viena nepāra pakāpe, t.i., 

            , , , : 2 1+⋅∫ n msin x cos x dx 2 1+ ⋅∫ n msin x cos x dx 2 1+∫ nsin x dx 2 1+∫ mcos x dx
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  3.) , , :   ∫ sin x cos x dxa b ∫ sin xsin x dxa b ∫ cos x cos x dxa b
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  4.)  => Universālā subst. R(sinx,cosx) dx∫ ]x[ t = tg
2

,  =>  2arctgx t= .    
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   5.) , ,{ , }R(tgx ctgx sinx cosx ) dx∫         

            2 2, ,R(sin x cos x sinx cosx) dxn m ⋅∫
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V. Iracionālas izteiksmes:  

    1.) ∫ nR (x, ax + b)dx   =>  Subst. ⎡ ⎤⎣ ⎦
nax +b = t  

    2.) ∫ n mR (x, ax + b, ax + b)dx  => ,⎡ ⎤⎣ ⎦
pax +b = t kur np , mp  - veseli sk.  

                                                                                                               

    3.) ∫ 2 2R (x, x - a )dx   =>  Subst. ⎡ ⎤
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cost

        un   2 2cos sin 1x x+ = ; 

    4.) ∫ 2 2R (x, a - x )dx  =>  Subst. [ x = a sint ]        un   2 2cos sin 1x x+ = ;   

    5.) ∫ 2 2R (x, x + a )dx  =>  Subst.         un    [ x = a tgt ] 2
2

11 tg
cos

x
x

+ = ;   

  
    6.) ∫ 2R (x, x + px + q)dx

  
=> pēc shēmas 3.veida elementārdaļām;
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Subst . , arctgx t=> =  [ t = tgx ]n
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